|"/.:/J Robotics and FakU|tat fur |nf0rmatlk

Embedded Systems der Technischen Universitiat Miinchen

Klausur WS 10/11 — Nebenladufigkeit Losung

Algorithmus 1 Codegeriist fiir Deklaration globaler Variablen

1. // Deklaration von globalen Variablen, Semaphoren, etc.

—_—
—
_— O D

—_— —
S PV

L

i AR -

Tiir tiir:

//a)
Semaphore semTiir(1):

/' b)
Semaphore semAusgabe(50):;

- /)
. MessageQueue gqKasse:

-/ d)
- Barrier barTTT(3);
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Algorithmus 2 Codegeriist fiir Kassiererprozess
1. // Deklaration von lokalen Variablen, Semaphoren, etc. fiir Kassiererprozess, c)
2: int kennungAktuellerStudent: 7/ ¢)

3: Semaphore semaphoreAktuellerStudent; 7/ ¢)

4

5. // Code fiir Kassiererprozess

oO:

7: while (!feierabend()) do

S: /c)

0: kennungAktuellerStudent = recvMsg(qKasse):
10: semaphore AktuellerStudent = getSemaphore Byld(kennungAktuellerStudent);
11: up(semaphoreAktuellerStudent);

12:

13: kassiere();

14:

15: schaue AufDieUhr();
16:

17: end while

18:
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